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Индиви-

дуальная
Сете-
вая

Групп
овая

Другое

Классные  часы,  
проектная 

деятельность, 
семинары и 

выступления, мастер 
классы

Совместные  походы к 
обучению, актуальность 

современности

Консультации по 
предметам, устранение 

пробелов в знаниях 
обучающихся

Подготовка к 
конкурсам и 
олимпиадам

Формы работы

Реализация учебного процесса в центре «Точка роста»

Развитие дополнительного 
образования детей по программам 
естественно-научного и технической 

направленности

Задачи

Повышения качества  и 
результативности 

общеобразовательной и внеурочной 
деятельности

Общая информация

 Кол-во реализуемых программ: 22
 Кол-во задействованных педагогов: 18
 Охват учащихся: 463 из 623

Направленности 
обучения

• Знания, опыт
• Помощь, поддержку
• Уверенность, позитив

Совместная связь и 
работа с теорией

• Статусность
• Уважение 
• Материальное 

поощрение

Занятия на 
современном 
оборудовании

Сетевое 
взаимодействие



Программа многоуровневого типа, 

нацеленная на развитие 

предпрофессиональных навыков в 

области обработки и построения 

графических объектов

1 год – «Обработка изображений, 

графические редакторы»

2 год – «3D – моделирование»

3 год – «Видео монтаж»

Работа ученика 6 класса





Учиться должны не только дети…





Цель: популяризация инженерных профессий и 

развитие научно-технического творчества среди 

школьников





Многофункциональная 

образовательная 

инженерная платформа 

DOBOT MAGICIAN –

полная и доступная 

обучающая система, 

которая охватывает все 

аспекты 

образовательной 

робототехники, включая 

программирование и 

эксплуатацию 

промышленных роботов



Программное обеспечение 

Программное обеспечение для 

платформы Dobot устанавливается с 

официального сайта



Практическая часть 



Выполнение субъектом Dobot программы 

«вакуумная присоска»



Выполнение субъектом Dobot программы «захват»



Выполнение субъектом Dobot программы «рисунок»

Пример рисунка и выполнение 

программы 



Выполнение субъектом Dobot программы «лазер»



Выполнение субъектом Dobot программы 

«3D print»



В этой задаче нам очень поможет mediapipe с его API,

которое очень дружелюбно к пользователям

Определение рук при помощи искусственного интеллекта на 

базе компьютерного зрения







Практическая часть 



Итог полученной работы по сборке





Результаты работы учащихся с роботами





Почта:

keshakashaev10081998@mail.ru

Номер тел. Для связи:

+7-989-141-82-31


